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—— DECLARACION DE CONFORMIDAD CE PARA MAQUINAS

(DIRECTIVA 2006/42/CE)

Fabricante: FAAC S.p.A.

Direccidén: Via Benini, 1
40069 - Zola Predosa
BOLONIA - ITALIA

Declara que: Elautomatismo mod. 884

* Ha sido construido para ser incorporado en una maquing, o para ser
ensamblado con otros mecanismos a fin de constituir una maquina con
arreglo a la Directiva 2006/42/CE.

* Cumple losrequisitos esenciales de seguridad establecidos porlas siguientes
directivas CEE:

2006/95/CE Directiva Baja Tension.
2004/108/CE Directiva Compatibilidad Electromagnética.

Asimismo, declara que no estd permitido poner en marcha el equipo si la
mdagquina en la cual serd incorporado, o de la cual se convertird en un
componente, no hasido identificada o no hasido declarada su conformidad
alo establecido por la Directiva 2006/42/CEE y modificaciones posteriores.

Bolonia, 1°de enero de 2009.
El Administrador Delegado

A. Marcellan

P oL
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR

REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

1) JATENCION! Paralaseguridad de las personas es sumamente importante seguir atentamente estasinstrucciones. Una
instalacion incorrecta o una utilizacion inadecuada del producto pueden causar graves dafos a las personas.

2) Lea detenidamente las instrucciones antes de empezar la instalacion del producto.

3) Los materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) deben mantenerse fuera del alcance de los nifios, ya que
constituyen fuentes potenciales de peligro.

4) Guarde las instrucciones para futuras consultas.

5) Este producto se ha disefiado y fabricado exclusivamente para el uso que se indica en este manual. Cualquier otro
uso que no haya sido expresamente previsto podria perjudicar el funcionamiento del producto y/o representar una
fuente de peligro.

6) FAAC declina toda responsabilidad derivada de un uso indebido o diverso al uso para el que el automatismo se ha
fabricado.

7) Noinstale el aparato en un ambiente explosivo: la presencia de gas o humos inflamables constituye un grave peligro
para la seguridad.

8) Los elementos mecanicos deben ser conformes a lo establecido por las Normas EN 12604 y EN 12605.

Para los paises extracomunitarios, ademas de las referencias a la legislacion nacional, para obtener un nivel de
seguridad adecuado, deben seguirse las Normativas indicadas anteriormente.

9) FAAC nose haceresponsable delincumplimiento de labuenatécnica aplicada ala construccion de los cerramientos
a motorizar, asi como de las deformaciones provocadas durante el uso.
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La instalacion debe realizarse de acuerdo con las Normas EN 12453 y EN 12445.

Para los paises extracomunitarios, ademas de las referencias a |la legislacion nacional, para obtener un nivel de
seguridad adecuado, deben seguirse las Normativas indicadas anteriormente.

11) Desconecte |la alimentacion eléctrica antes de realizar cualquier intervencion en el equipo.

12) Coloque en la red de alimentacion del automatismo un interruptor omnipolar con distancia de apertura de los
contactos igual o superior a 3 mm. Se recomienda utilizar un interruptor magnetotérmico de 6 A con interrupcion
omnipolar.

13) Compruebe que encima del equipo haya un interruptor diferencial con un umbral de 0,03 A.
14) Compruebe que lainstalacion de tierra esté correctamente realizada y conecte a esta las partes metalicasdel cierre.

15) Elautomatismo dispone de un dispositivo de seguridad antiaplastamiento formado porun controlde par. No obstante,
es necesario comprobar el umbral de intervencion de acuerdo con lo previsto en las Normas indicadas en el punto
10.

16) Losdispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger posibles areas de peligro de Riesgos mecanicosde
movimiento, como por ejemplo, aplastamiento, arrastre, corte.

17) Para cada equipo se recomienda utilizar por lo menos una senalizacion luminosa (ej. FAACLIGHT) asi como un cartel
de senalizacion adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademas de los dispositivos indicados en el punto
“q6”.

18) FAAC declina todaresponsabilidad relativa a la seguridad y al buen funcionamiento del automatismo sise utilizan en
el equipo componentes que no hayan sido fabricados por FAAC.

19) Para el mantenimiento, utilice exclusivamente piezas originales FAAC.
20) No lleve a cabo ninguna modificacion en los componentes que forman parte del sistema de automatismo.

21) El instalador debe proporcionar toda la informacion relativa al funcionamiento manual del sistema en caso de
emergencia y entregar al usuario del equipo el manual de advertencias que se adjunta al producto.

22) No permita que nifios o personas se detengan cerca del producto durante su funcionamiento.

23) Mantenga fuera del alcance de los nifos los telemandos o cualquier otro emisor de impulso, para evitar que el
automatismo pueda ser accionado involuntariamente.

24) El paso solo es posible cuando el automatismo esta parado.

25) Elusuario no debe por ningun motivo intentar reparar o modificar el producto, debe dirigirse unicamente a personal
cualificado.

26) Mantenimiento: compruebe porlo menossemestralmente que el equipo funcione correctamente, prestando especial
atencion a la eficiencia de los dispositivos de seguridad (incluida, donde esté previsto, la fuerza de empuje del
operador) y de desbloqueo.

27) Todo lo que no este previsto expresamente en las presentes instrucciones debe entenderse como no permitido.
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AUTOMATISMOS 884Y 884 T

Las presentesinstrucciones son validas paralos siguientes modelos:
884 MCT

Los automatismos 884 para cancelas correderas son actuadores
electromecanicos que transmiten el movimiento a la hoja
mediante un pindn con cremallera, acoplado alacancela.
Gracias al motor autofrenante, elsistema garantizaelbloqueo
mecdanico cuando el motor no esta en marcha, lo que evita el
uso de cerraduras. Los motorreductores estan dotados de un
embrague mecdnico que puede regularse para optimizar el
uso del automatismo. Un cdmodo sistema de desbloqueo
manual permite moverla cancela en caso de corte de energia
o fallo del sistema. El sistema electronico de mando estd
incorporado en los motorreductores.

Los automatismos 884 han sido proyectados y construidos para
controlar el acceso vehicular. Evitese todo otro uso.

1. DIMENSIONES

280

Las cotas estan expresadas en milimetros.
Fig. 2

2. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS

Fig. 2

(@ Equipo electrdnico 884 T

@ Cubiertade profeccién

@ Motoreléctrico

@ Tomiloreguiacionembrague

® Desblogueomanual

@ Microinterruptor de seguridad desbloqueo manuol
Final de carrera mecanico con rodillo

® Pindn de transmision
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Tabla 1 Caracteristicas técnicas

Alimentacion 230V 3f /400V 3f +N(+6%-10%) 50 Hz
Pofencia absorbida (W) 850

Relacion de reduccion 12432

N° dientes del pifidn CR 116 - Cremallera 30x30 Madulo 6
Par nominal Nm 165

Empuje mdx. N 3200

Frecuencia de uso 50% / 100% (2000 Kg)
Cantidad de aceite (kg) 2

Temperatura ambiente -20+455°C

Peso motorreductor (kg) 50

Grado de profeccion IP 55

Peso max. cancela (kg) 3.500

Velocidad de la cancela 10 m/min

Longitud max. cancela 42m

Embrague Bidisco en baro de aceite
Tratamiento de proteccion Cataforesis

Pintura de la tapa Poliéster RAL 2004
Equipo electronico 8847 (incorporado)
Finales de carrera mecanicos

Medidas motorreductor (AxHxP) (mm) ver la fig. 2

Datos técnicos del motor eléctrico

Alimentacion 250V (+6%-10%) / 400V (+6%-10%)
Frecuencia (Hz) 50

Corriente absorbida (A) 27116

Potencia absorbida (kW) 0.8

Régimen (r.p.m.) 1.400

3. PREDISPOSICIONES ELECTRICAS

RSTN - 380V 5x2,5 mm*
RST <220V 4x2,5 mm*

—

e

Actuador 884 con
equipo 884 T
Fotocélulas
Pulsador con llave
Intermitente
Receptor de radio

@eee ©

Fig. 3

INSTALACION DEL AUTOMATISMO

4.1. CONTROLES PRELIMINARES

Por seguridad, y para garantizar un funcionamiento correcto
del automatismo, deben satisfacerse los siguientes requisitos:

4.

La estructura de la cancela debe ser idénea para el
funcionamiento automatizado, En particular, es necesario
que el digmetro de las ruedas sea compatible con el peso
de la cancela y que estén instalados una guia superior y
topes mecdnicos de final de carrera para evitar que la
cancela descarrile,

El suelo debe ser lo suficientemente firme para soportar el
plinto de cimentacion.
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* Enlazonadonde se practique la excavacion para el plinto
no debe haber tubos ni cables eléctricos.

= Si el motorreductor se encuentra expuesto al paso de
vehiculos, es conveniente instalar adecuadas protecciones
contra chogues accidentales.

+ Cerciorarse de que hayaunadescarga atierra eficaz para
la conexion del motorreductor.

4.2. EMPOTRAMIENTO DE LA PLACA DE CIMENTACION

1) Colocar la placa de cimentacion como ilustra la fig. 4.
Para las cotas de emplazamiento, consultar la fig. 5.

Atencién: la placa debe quedar al ras con la linea media del
pinén. Dejar una distanciaminimade 10 mm entrelacremallera
y la cancela.

2) Ensamblar la placa de cimentaciéon como ilustra la
fig. 4 ref. A.

3) Redlizarelplinto de cimentacion conlas medidasindicadas
en la fig. 4 y empotrar la placa colocando una o mds
vainas para el paso de los cables eléctricos. Verificar la
perfecta horizontalidad de la placa mediante un nivel y
dejar fraguar el cemento.

N.B.: se aconseja colocar la placa ligeramente realzada con
respecto al nivel del suelo (fig. @ ref, A).

4) Tender los cables para la conexidon con los accesorios y la
alimentaciéon eléctricasegun loindicado en el apartado 5.
Para facilitar las conexiones, dejar sobresalir los cables
aproximadamente 1m de la placa de cimentacion.

Fig. 4

Fig. 6

4.4. INSTALACION MECANICA

1) Quitar la cubierta de proteccion (fig. 1-ref. 2) y ubicar el
motorreductor sobre la placa de cimentacion. Colocar la
arandela metdlica, la arandela elastica y la tuerca (sin
bloguear) como en la fig. 7.

Fig. 5

4.3. MONTAJE DEL PINON
Antes de montar el actuador en la placa de cimentacion, es
necesario colocar el pindn en el eje de transmision e instalar el
carter de proteccion, como Indica la fig. 6.

Fig. 7

2) Introducir los tornillos de regulacién en la base del
motorreductor (fig. 8 ref. A).

3) Regularlaalturade las patas de forma gue elmotorreductor
quede elevado a 1 cm de la placa, y también la distancia
ala cancela (fig. 5y 9).

4) Verificarla perfectahorizontalidad del actuador con ayuda
de un nivel,

5) Apretar provisionalmente las cuatro tuercas de fijacion.

6) Prepararelactuador para el funcionamiento manualsegdn
lo descrito en el capitulo 7.

rif.A

Fig. 8

4.5 PREPARACION PARA EL MONTAJE DE LA
CREMALLERA
Importante: para fijar la cremallera a la hoja, es necesario
construir soportes especiales segun el tipo de cancela. En la
fig. 10 se ilustra un ejemplo de soporte en "L". Para la posicion
de los soportes, consultar las fig. 5y 9.

1) Cerrar la hoja manualmente.

2) Apoyar en el pindn el primer framo de cremallera,
correctamente nivelado, y soldar el soporte a la cancela
como ilustra la fig. 11.

3) Moverla cancela a mano, controlando que la cremallera
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Fig. 9

se apoye en el pinén, y soldar los soportes restantes.
Acercar ofro elemento de cremallera al anterior, utilizando
un trozo de cremallera para poner en fase el dentado de
ambos tramos (fig. 11A).

Abrir la cancela a mano vy soldar los soportes restantes.
Proceder de la misrna manera para los demds tramos de
cremallera y soportes hasta cubrir toda la longitud de la
cancela.

N.B. Verificar que, durante el desplazamiento de la cancela,
ningun elemento de la cremallera se salga del pindn.

4

5)

Atencién: no soldar por ningin motivo los elementos de la
cremallera entre si.

Una vez instalada la cremallera, para garantizar el engrane
correcto con el pindn, es conveniente bajar el motorreductor
alrededor de 4 mm (fig. 12) registrando los tornillos de nivel (fig.
8 ref. A).

Apretar definitivamente las cuatro fuercas de fijacion del
motorreductor.

Mover la cancela a mano y controlar que llegue
correctamente a los topes mecdnicos de final de carreraq,
con un movimiento suave y sin rozamientos. No utilizar
grasa ni otros lubricantes entre el piidn y la cremallera.

Fig. 10
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5. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
5.1. CONEXION DEL EQUIPO ELECTRONICO

Atencion: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencién en
el equipo electréonico (conexiones, programacion,
mantenimiento) quiten siempre la alimentacion eléctrica.

Sigan los puntos 10, 11, 12, 13,14 de las OBLIGACIONES
GENERALES PARA LA SEGURIDAD.

Coloquen linea arriba del equipo un interruptor
magnetotérmico diferencial con un adecuado umbral de
intervencion.

Conecten el cable de tierra al correspondiente alojamiento
situado en la base del operador (véase fig.20).

El operador esta provisto de un dispositivo de seguridad (fig. 1
- ref.7) accionado por el dispositivo de desbloqueo. La
habilitaciéon inhibe cualquier maniobra del operador,

Siguiendo las indicaciones de la Fig.3 preparen las
candlizacionesy efectienlasconexiones eléctricas delequipo
electrénico 884 T con los accesorios elegidos.

Separen siempre los cables de alimentacion de los de mando
y de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas etc.). Para
evitar cualquier interferencia eléctrica utilicen vainas
separadas.

TAB. 2 Caracteristicas técnicas 884 T
400V 3ph+N / 230 3ph (+6 -10 %) 50Hz

Tension
de alimentacién

Carga maxima motor 1300W
Alimentacién accesorios 24 Vdc
Carga méxima accesorios 0.5A

Alimentacion
de la luz testigo

24 Vac (5W max,)

Temperatura ambiente -20 °C +565 °C
Fusibles de proteccion primario transformador
accesorios

Logicas de
funcionamiento

Automatica 1/Automatica 2
Semiautomatica 1/Semiautomatica 2
Disp. de Seguridad1/Disp. de Seguridad 2
Semiautomatica B/Hombre presente C

Tiempo de pausa

Regulable con dip-switch

Entradas en
regleta de bornes

OPEN / OPEN parcial (CLOSE) / Stop
Dis. de seguridad en cierre/Fin de carrera
Alimentacién

Salidas en
regleta de bornes

Destellador/Motor
Alimentacion accesorios 24 Vdc
Alimentac. luz testigo 24 Vac

Conector rapido

Tarjetas de descodificacion SL-DS
y recepforas de tarjeta RP

Funciones disponibles

Logicas de funcionamiento
Tiempos de pausa/Predestello
Comportamiento luz testigo

Temporizacion
de seguridad

2555
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1T, (ONYV-ORTTARIEIA 8047 TAB. 3 Componentes del equipo 884 T
o o™ )" LED A DIODO OPEN
h d LED B DIODO OPEN PARCIAL / CLOSE
i} O
[© [® LED STOP | DIODO STOP
LED FSW DIODO DISP, DE SEGURIDAD
O] O]
il g o LED FCC DIODO FIN DE CARRERA EN CIERRE
RL7 RLS LED FCA DIODO AN DE CARRERA EN APERTURA
SWI1 PULSADOR RESET
J1 CONECTOR DESCODIFICADOR
J2 REGLETA DE BORNES BAJA TENSION
J3 REGLETA DE BORNES CONEXION FAAC LAMP
J4 REGLETA DE BORNES CONEXION MOTORES
J5 REGLETA DE BORNES ALMENTACION TRIFASICA
I Fl FUSBLE PRIMARIO TRANSFORMADOR (F 5A)
F2 FUSBLE ACCESORIOS (T 1,6A)
@ 00 00O U LK1 CONTACTO UBRE LUZ TESTIGO i
QO A BSICPRWNFC FCA [ I3 Ja Js O DS1 MICROINTERRUPTORES PROGRAMACION
s22|[HHHHHBEB0EBEE8H OO E B BB B0O0B
@ e e
Fig.13
5.1.2. CONEXIONESELECTRICAS
J2
A B STOP FSW — — - + — FcA FCC LAMP T T2 T3 ™ L1 L2 L3
1 2 3 4 5 6 7|8 9o 1213 14 15 | motor LINE
OPEN i\l! OPEN ?ILJSTOF‘ 6 i l l l
M FAACLAME
FINECORSA A
T i Warn gt | LIMIT SWITCH dvoe N R S T
Tt | || mee
= ! N HAL
|' FIN DE CARRERA ° 2 2l 400V 3ph + N
| Co——
III | @ %_‘ L— @ _ 400V / \
|I 5ﬂ ﬁs —| T T2 13 N O L2 L3
|| 7 MICTOR LINE
|
Altre sicurezze
Other safeties
Autres sécurités ——
Andere Sicherhelten == R ST
Otros disp. seg.
111 230v3ph
230V
Fig.15
Fig.14 . = 9 7
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5.2. DESCRIPCION

5.2.1. CONECTORJI1
El conector J1 se utiliza para la conexiéon rapida de tarjetas
MINIDEC,DECODER, RECEPTORAS RP (Figuras 16, 17, 18)
La activacion se efectUaacoplando las tarjetas accescrias de
manera que el lado donde se hallan los componentes esté
dirigido hacia el interior del equipo electronico 884 T.
La activacion y desactivacion se efectian después de haber
quitado la tension.

Fig.16 Fig.17 Fig.18
/PLUS
/@22 oon

/ [Eq | =2

§
884 T [ggaT | ) 8841 |
| ' 4 || T[] e2eed || [ J
\ ] \ -4 40
\ | == 5:.ts|_p.n_s'
Lo b 22000 |

5.2.2. REGLETA DE BORNES J2 (baja tension)

1= OPEN A (N.O.) - Apertura total
Se entiende cualguier generador de impulsos con
contacto N.O. que, accionado, da lugar a un movimiento
de apertura de la cancela. En las l&gicas A E y S manda
tanto la apertura como el cierre.
Para instalar mas dispositivos de Open A, conecten los
confactos N.O. en paralelo.

2= OPENB (N.O.) - Apertura peatonal / Cierre
Se entiende cualguier generador de impulsos con
contacto N.O que, en las l6gicas A, E vy S, da lugar a un
movimiento de aperfura peatonal de la cancela. En las
I6gicas B y C manda un movimiento de cierre.
Para instalar mas dispositivos de Open B, conecten los

' ESPANOL

instrucciones de los relativos accesorios.

9 = Salida luz testigo (Warning Light) 24 Vac
La carga maxima de la luz testigo es de 5W.
Para el funcionamiento de la luz testigo remitanse a la
programacion de los microinterruptores.
28§i se corta el puente LK1, se obtiene un contacto libre
entre los bornes 8 y 9 (véase fig.19).

” I__ LK1 INTERRUMPIDO
| waintecro 4 (Contactolibre)

1

n = 2A max

24V~ 5W max Fig.19

11 = Comdn fin de carrera
12 = Fin de carrera apertura (N.O.)
13 = Fin de carrera cierre (N.O.)

5.2.3. REGLETA DE BORNES J3 (altfa tensién)
Regleta de bornes para la conexidon del destellador (max. 60W).

5.2.4. REGLETA DE BORNES J4 (alta tension)
Regleta de bornes para la conexion del motor. Modificar los
puentes de conexién del motor (situados en la caja de
derivacion, enellado derecho del motor eléctrico) enrelacion
a la tension de alimentacion usada (véase fig.14 v 15).

5.2.5. REGLETA DE BORNES J5 (alta tensién)
Regleta de bornes parala alimentacion 400V 3ph + Neutro - 50
Hz (véase fig.14) o bien 230V 3ph - 50 Hz (véase fig.15).
Conecten el cable amarillo/verde de tierra como se indicaen
la Fig.20.

contactos N.O. en paralelo.

3= Mando de STOP (N.C.)
Se entiende cualquier dispositivo (p.ej. pulsador) que,
abriendo un contacto, detiene el movimiento de la
cancela.
Para instalar mas dispositivos de parada, conecten los
contactos N.C. en serie.
28i no se conectan los dispositivos de Stop, puenteen la
enfrada con el comun (borne 5).

4 = FSW Contacto disp. de seguridad en cierre (N.C.)
Por dispostivos de seguridad se entienden todos los
dispositivos (fotocélulas, bordes de sensibilidad, espiras
magnéticas) con contacto N.C. que, en presencia de
un obstaculo en el drea por ellos protegida, intervienen
interrumpiendo el movimiento de la cancela. La funcién

Fig. 20

de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger la

zona interesada del movimiento de la cancela durante
la fase de cierre.

La intervencion de los dispositivos de seguridad durante
la fase de cierre provoca la inversion del movimiento de
la cancela, mientras que durante la fase de apertura no
tiene ningun efecto. Los dispositivos de seguridad de
cierre, si est@n ocupadas con cancela abierta o en pau-
sa, impiden el cierre de la misma.

Para instalar mas dispositivos de seguridad, conecten los
contactos N.C. en serie.

28i no se conectan dispositivos de seguridad en cierre,
puenteen esta enifrada con el comun (borne 5).

5= Comin mandos
6 = Comin alimentaciéon accesorios

= Positivo alimentacion accesorios 24Vdc (+)
La carga méaxima de los accesorios es de 500maA.
Para el calculo de las absorciones, remitanse a las
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5.2.6. DIODO DE SENALIZACION

Enlatarjetaestan presentes é Diodos que indican el estado de
las entradas de la regleta de bornes:

Diopo encenpipo = contacto cerrado
Diobo Aracapo = contacto abierto

TAB.4 ESTADO DE LOS DIODOS

DIODO ENCENDIDO APAGADO

OPEN A mando activo mando inactivo

OPEN B mando aciivo mande inactivo

STOP mando inactivo mando activo

FSW disp. de seguridad libres disp. de seguridad ocupados
FCC fin de canera cierre libre fin de carrera cierre ocupado
FCA fin de carrera apertura liorg  fin de carera operfura ocupado




EsPAROL

TAB. 6 LOGICA A2 (AUTOMATICA PLUS)

5.3. PROGRAMACION

: . - LOGICA A2 IMPULSOS
Pf.'lfc' plrogra mci:fs:e ! func_lonqr?lenfo dela OL':tomGCIO” hay q;"e ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB(1) STOP DISP. DESEGURIDAD
utilizarlos especificos microinterruptores, taly como se muestra CERRADO PSS o s
en el siguiente esquema. nuevo fras el
fiempo de pausa (2)
ABIERTO EN PAUSA clerra fras 5 (3) bloguea tros liberacion
el conteo cierra fras 5”
Logica) SW1 | SW2 | SwW3 EMCIERRE Invierte el movimiento s bloguea bloguea einvierte
El ON [ ON | ON Tiempo de pausa (seg) (1) fras liberacian (2)
B OFF | ON | ON Logica EN APERTURA ningun efecto se bloguea ningun efecto
52 OMN | OFF | ON > Al-A2-52| S1 |SW4 |SWS BLOGUEADOD clera de nuevo (2) ningun efecto ningun efecto
E2 | OFF | OFF | ON ‘50 ;2 8; 2:
Al ON | ON | OFF 50 =0 | oN I1oF TAB. 7 LOGICA S1 (DISP. DE SEGURIDAD)
C | OFF | ON | OFF 120 180 |OFF [OFF LOGICAS1 IMPULSOS
S1_| ON | OFF | OFF ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB(1) s1op DISP. DESEGURIDAD
A2 OFF | OFF | OFF CERRADO abre y clera de ningun efecto ningun efecto
nuevo tras el
fiempo de pousa (2)
ABIERTOEN PAUSA  |clemainmediataments bloguea trasiiberacion
ON (2-3) el conteo clerra fras 5°
H B B H B B H EMN CIERRE invierte el movimiento se bloguea invierte el movimiento
OFF| 1 2 3 4 5 6 7 ENAPERTURA in\rfarfe & movimiento .wblloquac: nin@fm efecto
1 BLOQUEADO cierra de nuevo (2) ningdn efecto ningun efecto
v v
Funcionamiento de la luz testigo Predestello (2) SwW7 TAB. 8 LOGICA 52 (DISP. DE SEGURIDAD PLUS)
Estodo cancela S ON LOGICAS2 IMPULSOS
SW$ |Cerado| En apertura/Abierto)  En cierre No OFF ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB(I) sioP DISP. DESEGURIDAD
OnN o Lz Luz fijo CERRADO abrey cierade ningun efecto ningun efecto
OFF pogadol uz fija P deante nuevo fras el
fiempo de pausa (2}
(1) Los tiempos de pausa comprenden el eventual predestello. ABIERTOENPAUSA | clerainmediatamente bloguea CONGEIa I paLsa
(2) El predestello inicia 5" antes de fodo mevimiento. slcorta hastalalibaracion
EMCIERRE invierte el movimiento sebloquea bloguea e invierte fras
. . . liberacién (2)
> Cad{:! vez que se inferviene en la programacién hay que EN APERTURA invierte el movimiento sebloquea ninguin efecto
presionar el pulsador de RESET. BLOQUEADO cierma de nuevo (2) ningln efecto ningtn efecto
f_o’g,‘cas de funcionamiento TAB. 9 LOGICA E1 (SEMIAUTOMATICA)
Las loégicas disponibles son las siguientes: LOGICAE] IMPULSOS
A1/A2 = «cAutomdtican §1/52=«Disp. de seguridad» ESTADOCANCELA | OPEN A-OPENB(1) STOP DISP. DESEGURIDAD
E1/E2/B = «Semiautomdaticar C = «Hombre presente» CERRADO cbre(2) ningun efecto ningun efecto
; i ; o ABERTO ciema de nuevo () ningun efecto ningln efecto
Elcomportamiento de la automacion en las diferentes logicas ENCIERRE [T p———— se bloguea nviarte el movimiento
se indica en las Tab, 5-6-7-8-9-10-11-12, EMNAPERTURA, sebloguea sebloguea ninglin efecto
. BLOQUEADO Ciqnﬂ de nuavc_: {con ningdn efecto ningun efecto
Tiempo de pausa disp. de seguridad
4 - ocupados abre ofra
El tfiempo de pausa es el tiempo de parada en apertura antes ven) (@
de que la cancela se cierre de nuevo cuando se ha
ieietr;moncdg una logica autom dchcol. tual predestell TAB. 10 LOGICA E2 (SEMIAUTOMATICA PLUS)
0s Tlempos de pausa comprenden el eventual predestello, BCICAES IMPULSOS
Funcionamiento de la luz testigo ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB(1) STOP DISP. DE SEGURIDAD
Permite diferenciar el comportamiento de la luz testigo en CERRADO abre (2) ningtin efecto ningin efecto
ierre mediante intermitencia. ABIERTO cierra de nuevo (2) ningdn efecto ningin efecto
e ediante . saes ENCIERRE invierte el movimiento e bloquea bloquea einvierte
tras liveracion (2)
Predestelio ) EN APERTURA sebloquea sebloquea mingun efecto
Se puede seleccionar un predestelio de 6 seg. del destellador BLOQUEADO cieradenuevo(con | ningdnefecto ringun efecto
antes de todo movimiento. Esto permite avisar a todo aguel dlsp.dgsegunda:u
que se halle cerca de la cancela del inminente movimiento. e~

TAB. 11 LOGICA B (SEMIAUTOMATICA
TAB. 5 LOGICA Al (AUTOMATICA) ¢ )

- LOGICAB IMPULSOS
LOGICA A IMPULSOS
ESTADO CANCELA OPEN A OPENEB (4) DASP. DE SEGURIDAD) STOP
ESTADO CANCELA OPENA-OPENB(1) sTopP DISP. DESEGURIDAD CERRADO abre{2) ningin efecto ninginefecto | ninginefecto
CERRADO abrey clerma de ningin efecto ningun efecto ABIERTO ningun efecto cierra (2) inhibe el ciere | ningdn efecto
nuevo frasel T =
ENCIERRE ningun efecto ningan efecto blogueael bloqueael
ﬂempodepcnm&) maovimiernto movimiento
ABIERTO ENPAUSA ciemafras 5° (3) bloquea congela IGWU‘?Q EMN APERTURA, ningun efecto ningin efecto ningun efecto blogqueasl
el confeo hasta la liberacion movimiento
EMNCIERRE :nwar_ta r,a'l movimiento sa bloguea :We e‘l movimiento BLOQUEADO completala completa e — ningan efecto
ENAPERTURA ningun efecto sa blogquea ningun efecto apertura(?) ol cierre (2)
BLOQUEADO ciema de nuevo (2) ningdn efecto ningin efecta
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TAB. 12 LOGICA C (HOMBRE PRESENTE)
LOGICAC MANDOS SIEMPRE PRESIONADOS IMPULSOS
ESTADO CANCELA OPEN A (5) OPENB(4y 5) |DISP.DESEGURIDAD STCP
CERRADO abre ningln efecto ningun efecto ningin efecto
ABERTC ningdn efecto clerra Inhibe el clers ningun efecto
EMCIERRE ningdn efecto bloqueasl bloqueasl
movimiento movimiento
EMNAPERTURA, ningun efecto ningdn efecto bloqueael
movimiento
BLOQUEADO completala completael inhibe e clere ningun efecto
apertura (2) cleme (2)

(1) La entrada OPEN B manda la apertura parcial.

(2) Con predestello seleccionado, el movimlento inicia tras 5 seg.

(3) Si el impulso se envia durante el predestello, cuenta de nusvo,

(4) La entrada OPEN B manda el clerre.

(5) Paraobtenerelmovimiento dela cancela hay que mantener presionado
el pulsador. Cuando se suelta la cancela se detfiene.

5.4. CONDICIONES DE ANOMALIA

Las siguientes condiciones causan los siguientes efectos en el
normal funcionamiento de la automacion:

@ error del microprocesador

@ infervenciondelatemporizacion electronica de seguridad
(interrupcion del funcionamiento trasun tiempo de trabajo
continuo superior a 255 seg.)

@ fines de carrera desconectados (o ambos ocupados)

«Las condiciones ) y @ solo tienen el efecto de mandar un
stop a la automacion.
«l a condicion @ provoca una situacion de alarmainhibiendo
cualquier actividad:
El restablecimiento del normal funcionamiento sélo se
efectia después de haber eliminado la causa de la alarma
y presionado el pulsador de RESET (o después de haber
interrumpido momentaneamente la tensidn de
alimentacién).
Para obtener la senalizacion de dicha condicion, hay que
conectar la luz testigo: la alarma es senalizada mediante
una intermitencia muy rapida (0.25 seq).

5.5. POSICIONAMIENTO DE LAS PLETINAS DE FIN DE
CARRERA
El operador 884 esta provisto de un fin de carrera
electromecadnico de palancaconrodillo, gue mandalaparada
del movimiento de la cancela en el momento en gue una
pletina perfilada, fijada en la parte superior de la cremallera,
acciona la pletina hasta que interviene el microinterruptor
(fig.21).
Para colocar correctamente las dos pletinas de fin de carrera
en dotacion, efectlen las siguientes operaciones:
1) Hagan llegar corriente al sistema.
2) Cologuen manualmente lacancelaen posicion de apertura,
dejando 5 cm de la posicidon de apertura deseada.
Hacer deslizar la platina sobre la cremallera en el sentido
de apertura.
Apenas el diodo del fin de carrera FCA presente en el equipo
electronico 884 T (fig.13) se apaga, hagan avanzar la pletina
otros 10 mm vy fijenla provisionalmente sobre la cremallera
mediante dos puntos de soldadura.
4) Cologuen manualmente la cancela en posicion de cierre
dejando 5 cm desde el tope mecdnico de fin de carrera.
5) Hagan deslizar la pletina sobre la cremallera en el sentido
de cierre,

3)

Fig. 21
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Apenas el diodo del fin de carrera FCC presente en el equipo

electronico 884 T (fig. 13) se apaga. hagan avanzar la pletina

otros 10 mm vy fijenla provisionalmente sobre la cremallera
mediante dos puntos de soldadura.

Nota: las pletinas estan preparadas para una posible fijacién

mediante tornillos (fig.21).

La ranura de fijacién permite posibles perfeccionamientos de

la posicion de fin de carrera.

Importante: ) La pletina debe activar el fin de carrera con
la parte perfilada, tal y como se muestraenla
fig.21,

b) Para evitar que la pletina pueda superar el fin
de carrera (frenado largo) se aconsejd
enderezar la parte perfilada final, como se
muestra en la fig.21.

6) Bloguear de nuevo el sistema (véase Cap.8).

Atencion: para evitar dafos en el operador y/o interrupciones

del funcionamiento de la autormnacion, hay que dejar unos 5

cm desde la posicion de intervencion del fin de carrera hasta

la de clerre deseada.

5.6. COMPROBACION DE LA CONEXION DE LOS FINES
DE CARRERA

Cologuen manualmente lacancelaen aperturay comprueben
que, con la hoja abiertq, el diodo FCC esté encendido vy el
diodo FCA esté apagado.
Cologuen manualmente la cancela en ciefre y comprueben
que, con la hoja cerrada, el diodo FCA esté encendido vy el
diodo FCC esté apagado.
Si los diodos estuvieran invertidos, intercambien entre si los
cables conectados en los bornes 12y 13,

5.7. COMPROBACION DEL SENTIDO DE ROTACION
Desblogueen el operador, coldéguenio manuamente a
mitad de carrera y bloguéenlo de nuevo (véase Cap. 7 -8).
Alimenten el sistema, seguidamente presionen el pulsador
de RESET,

Den un mando de Open al operador, comprueben que la
cancela se mueva en la direccion de apertura vy
seguidamente presionen el pulsador de RESET para dete-
ner el movimiento de la hoja.

Sielsentido de rotacién esincorrecto, inviertan el cableado
de los cables T1 y T3 del motor eléctrico.

5.8. REGULACION DEL EMBRAGUE MECANICO

Para calibrar el sistema de regulacién de la fuerza transmitida,
consultar la fig. 19.

Quitar el fapdn de proteccion y la tuerca de fijacién. Regular
el embrague con una llave de tubo (fig. 19).

Para aumentar el par, hacer girar la fuerca hacia la derecha.
Para disminuir el par, hacerla girar hacia la izquierda.
Accionarel actuadory verificar gue elembrague estéregulado
de modo tal que permita el movimiento de la hoja sin
demasiado peligro.

Volveracolocarlatuercade fijacion y el fapon de proteccion.

)
2)
3)

)




6. PRUEBA DEL AUTOMATISMO

Una vez concluida la instalacion, aplicar la etiqueta de
senalizacion de peligro en la parte superior de la tapa (fig. 20).
Comprobar minuciosamente el funcionamiento del
automatismo y de todos los accesorios conectados a él.

Fig. 23

Entregar al cliente un ejemplar de la «Guia para el usuario» e
ilustrarle las condiciones correctas de funcionamiento y el
empleo del motorreductor, remarcando las zonas de peligro
potencial del automatismo.

7. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario mover la cancela a mano —por falta de
energia eléctrica o fallo del automatissmo— servirse del
dispositivo de desblogqueo como se describe a continuacion.

Abrir la portezuela del carter de proteccion mediante la
llave tricngular que se suministra de serie (ver la fig. 21).
Accionar la leva de desblogqueo indicada en la figura 22,
Elsisterna de desbloqueo estd dotado de un microinferruptor
de seguridad que impide el accionamiento del automatismo
a causa de algun impulso involuntario (fig. 1 ref. 8).
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Fig. 24

Fig. 25

- Cerrar la portezuela y efectuar el cierre o la apertura de la
cancela manualmente.

8. REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

- Abrir la portezuela del carter de proteccién mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 21).

- Colocarde nuevola levadelafig.22 hasta eltope mecdanico.

- Cerrar la portezuela del carter.

9. MANTENIMIENTO

Durante el mantenimiento, verificar siempre la calibracion del
embrague antiaplastamiento y la eficacia de los dispositivos
de seguridad.

10. REPARACIONES

Para cualquier reparacion, dirigirse a un centro autorizado de
Fabbrica Autormatismi Apertura Cancelli S.A.
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GUIA PARA EL USUARIO

AUTOMATISMO 884

Leer atentamente las instrucciones antes de utilizar el
producto y guardarlas para futuras consultas.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

El automatismo 884, si estd correctamente instalado vy se
emplea de la manera debida, garantiza un elevado
grado de seguridad.

Algunas sencillas normas de comportamiento pueden
evitar inconvenientes accidentales:

- Controlar que ninguna persona ni objeto permanezca
en proximidad del automatismo, especialmente duran-
te el funcionamiento del mismo.

- No dejar al alcance de los ninos radiomandos ni ofros
generadores de impulsos que puedan accionar
involuntariamente el automatismo.

- No permitir gue los ninos jueguen con el automatismo.

- No oponer resistencia al movimiento de la cancela.

- Evitar que ramas o arbustos interfieran con el movimiento
de la cancela.

- Mantener eficaces y bien visibles los sistemas de
senalizacion luminosa.

- No fratar de accionar la cancela a mano sin haberla
desblogueado previamente.

- En caso de fallo, desbloquear la cancela para permitir el
tfransito y solicitar la intfervencidon de personal técnico
calificado.

- Una vez activado el funcionamiento manual, antes de
restablecer la modalidad normal, desconectar la
alimentacién eléctrica del sistema.

- No efectuar ninguna modificacion en los componentes
del sistema de automatizacion.

- Abstenerse de todo intento de reparacion o de
intervencion directa, y recurrir sélo a personal calificado
de Fabbrica Automatismi Apertura Cancelli S.A.

- Almenos cada seis meses, hacer controlar poruntécnico
calificado la eficacia del automatismo, de los dispositivos
de seguridad y de la conexiéon de fierra.

DESCRIPCION
El automatismo 884 es ideal para controlar dreas de
acceso vehicular en ambito industrial.
884 para cancelas correderas es un actuador
electromecdnico gue transmite el movimiento a la hoja
mediante un piRdn con cremallera o cadena,
oportfunamente acoplado a la cancela.
Si se ha definido el funcionamiento automdtico, cuando
se envia un impulso la cancela se cierra sola tras el fiempo
de pausa programado.
Si est@ activada la modalidad semiautomatica, es necesario
enviar un segundo impulso para obtener el cierre,
Un impulso de apertura enviado durante la fase de cierre
provoca siempre la inversion del movimiento,
Un impulso de parada (si esta previsto) detiene siempre el
movimiento.
Para una descripcion detallada del comportamiento de
la cancela corredera en las distintas modalidades de
funcionamiento, consultar con el técnico instalador.
Los automatismos estan dotados de elementos de
seguridad (fotfocélulas) que impiden que la cancela se
cierre cuando hay un obstaculo en su radio de accion,
El sistemma garantiza el blogueo mecdnico cuando el
motor no estd en marcha, lo que permite prescindir de
cerraduras.
Por este motivo, para abrir la cancela manualmente es
necesario utilizar el sistema de desblogueo.
Los motorreductores estan dotados de un embrague
mecdanico regulable que permite un uso seguro del
automatismo.
El equipo electronico de mando estd incorporado en el
motorreductor.

Un cémodo sistema de desbloqueo manual permite mover
la cancela en caso de corte de energia o fallo del
sistema.
Las senales luminosas indican el movimiento en curso de
la cancela.
FUNCIONAMIENTO MANUAL
Si fuera necesario mover la cancela a mano —por falta
de energia eléctrica o fallo del automatisso— servirse
del dispositivo de desblogueo como se describe a
continuacion.
- Abrir la portezuela del carter de proteccion mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 1).
- Accionar la leva de desbloqueo indicada en la figura 2,
- El sistema de desblogueo estd dotado de un
microinterruptor de seguridad que impide el
accionamiento del automatismo a causa de algun
impulso involuntario.
- Cerrarla portezuela y efectuar el cierre o la apertura de
la cancela manualmente.

13. REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

- Abrir la portezuela del carfer de proteccion mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 1).

- Colocar de nuevo la leva de la fig.2 hasta el tope
mecanico.

- Cerrar la portezuela del carter.

Fig. 1

Fig. 2




SF’ECIAUSTS Simply automatic.

OEE) s 24

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.

/’/Va&fff‘a /aa.sm es la S%wm.’f

»MANUAL DE INSTALACION OPERADOR CORREDIZO DE CREMALLERA MARCA FAAC
MOD.884 MOD.884T.

AUTOMATIC
DOOR
SPECIALISTS

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.
/%(e&t/‘a /ﬂa&/wr es U S’Mw/wn

(W (220) 288-1552 [ | portonesautomaticos@adsver.com.mx
portonesautomaticos@prodigy.net. mx

(229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529 — WWW. adsver com.mx



